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Organizacja i kontrola robé6t budowlanych oraz sporzadzanie kosztorysow
BUD.14

02

BUD.14-02-23.01-SG
SG

Lp. Elementy podlegajgce ocenie/kryteria oceny
R.1 Rezultat 1: Strona tytulowa kosztorysu
Strona tytutowa (wydruk) zawiera:

R.1.1 okreslenie rodzaju kosztorysu: Kosztorys ofertowy

R12 nazwe i adres inwestycji: Wykonanie stupow zelbetowych w hali przemystowej, 63-200
o Jarocin, ul. Mazurska 3

R.1.3 nazwe i adres inwestora: Krystyna Pisarek, 63-200 Jarocin, ul. Zagrodowa 11

R14 nazwe i adres wykonawcy: Przedsigebiorstwo Budowlane ,,KROBUD”, 63-700 Krotoszyn,
" ul. Prosta 11

R.1.5 dane sporzadzajacego kosztorys: PESEL zdajacego

R.1.6 stawke roboczogodziny: 38,00 zt

R.1.7 procentowg warto$¢ narzutu kosztow posrednich [Kp]: 72,5% i zysku [Z]: 11,3 %

R.1.8 wartos¢ kosztorysowg robot bez podatku VAT (netto)

R.1.9 procentowg wartos¢ VAT: 23%

R.1.10 |warto$¢ kosztorysowg robét z podatkiem VAT (brutto)
R.2 Rezultat 2: Przedmiar robét - stupy S1

Przedmiar robot (wydruk) zawiera:

R.2.1 utworzony dziat: Wykonanie stupéw zelbetowych S1
podstawe: KNR 2-02, 0290-02 oraz opis robét: Przygotowanie i montaz zbrojenia
R.2.2 i i . . .
elementéw budynkow i budowli - prety zebrowane o sr. 8-14 mm
R23 podstawe: KNR 0-20, 0269-03 oraz opis robot: Stupy zelbetowe o wys. do 4 m i stosunku
o deskowanego obwodu do przekroju do 9 w deskowaniu PERI "TRIO"
R2.4 w opisie robot - transport betonu pompa lub transport betonu przy uzyciu pompy lub
o wariant |l
podstawe: KNR 0-20, 0270-03 oraz opis robot: Stupy zelbetowe w deskowaniu PERI|
R.2.5 "TRIO" - naktady dodatkowe za kazdy 1 m wysokosci ponad 4 m dla stosunku deskowanego
obwodu do przekroju do 9 bez wzgledu na wariant
R.2.6 w opisie robét - krotnosé/doptata 1,2 lub 2,0
R.2.7 dziatanie prowadzace do obliczenia objetosci stupéw S1: np. 0,5%0,5%5,2x5 [P1]
R.2.8 objetosé stupow S1[m’]: 6,50 [P1]
dziatanie prowadzace do obliczenia ilosci zbrojenia stupéw S1: np. 6,50x0,120 Ilub
R.2.9
[P1]x0,120
ilos¢ zbrojenia stupow S1 [t]: 0,78 lub wartos¢ wynikajgca z dziatania [P1]x0,120 z
R.2.10 . . L .
doktadnoscig do dwéch miejsc po przecinku
R.3 Rezultat 3: Przedmiar robét - stupy S2

Przedmiar rob6t (wydruk) zawiera:

R.3.1 utworzony dziat: Wykonanie stupéw zelbetowych S2
podstawe: KNR 2-02, 0290-02 oraz opis robét: Przygotowanie i montaz zbrojenia
R.3.2 i . . . .
elementéw budynkoéw i budowli - prety zebrowane o $r. 8-14 mm
R.3.3 podstawe: KNR 0-20, 0269-06 oraz opis robét: Stupy zelbetowe o wys. do 4 m i stosunku
o deskowanego obwodu do przekroju do 16 w deskowaniu PERI "TRIO"
R.3.4 w opisie robot - transport betonu pompg lub transport betonu przy uzyciu pompy lub
- wariant Il
podstawe: KNR 0-20, 0270-06 oraz opis robét: Stupy zelbetowe w deskowaniu PERI|
R.3.5 "TRIO" - naktady dodatkowe za kazdy 1 m wysokosci ponad 4 m dla stosunku deskowanego
obwodu do przekroju do 16 bez wzgledu na wariant
R.3.6 w opisie robot - krotnosé/doptata 1,2 lub 2,0
R.3.7 dziatanie prowadzace do obliczenia objetosci stupéw S2: np. 0,3%0,3%5,2x5 [P2]
R.3.8  |objetosé stupow S2 [m°]: 2,34 [P2]
dziatanie prowadzace do obliczenia ilosci zbrojenia stupow S2: np. 2,34x0,120 Ilub
R.3.9
[P2]x0,120
ilos¢ zbrojenia stupow S2 [t]: 0,28 lub warto$¢ wynikajgca z dziatania [P2]x0,120 z
R.3.10 Y X o :
doktadnoscig do dwoch miejsc po przecinku
R4 Rezultat 4: Kalkulacja kosztorysowa sporzadzona metoda szczegoétowa z

podsumowaniem

Kalkulacja kosztorysowa (wydruk) zawiera:

Dla nauczycieli: zawodowe.edu.pl - monitoring klas i generowanie egzaminéw


https://zawodowe.edu.pl

R.4.1

zapisang stawke robocizny: 38,00 zt /r-g

zapisane nazwy i ceny materiatow: prety zebrowane B500B sr. 8-14 mm - 7700,00 z#/t lub

R4.2 7,70 zl/kg, beton zwykly C25/30 - 340,00 zi/m°, $rodek antyadhezyjny - 9,30 zilkg

R4.3 zapisane nazwy i ceny pracy sprzetu: prosciarka do pretéow - 10,20 zt/m-g, nozyce do
o pretéow - 8,50 zt/m-qg, gietarka do pretéw - 9,30 zt/m-g

R4.4 zapisane nazwy i ceny pracy sprzetu: wyciag - 11,50 zt/m-g, sSrodek transportowy - 92,00
o zt/m-g, deskowanie PERI TRIO - 55,50 zt/m-g

RA45 zapisane nazwy i ceny pracy sprzetu: zuraw wiezowy torowy - 98,90 z{/m-g, pompa do

betonu na samochodzie - 245,00 z{/m-g, wibrator - 10,70 z{/m-g

Podsumowanie kosztorysu (wydruk) dla catosci robot zawiera:

R.4.6 obliczone koszty bezposrednie robocizny, materiatéw i sprzetu dla stupéw S1i S2

R.4.7 koszty posrednie obliczone wg formuty: Kp = 72,5% (R+S)

R.4.8 zysk obliczony wg formuty: Z = 11,3% (R+S+Kp(R+S))

R.4.9 wartos¢ podatku VAT obliczong wg formuty: 23% (R+M+S+Kp+2)
cene kosztorysowg brutto: 32 225,58 zt +5,00 z! (jezeli zdajgcy przyjat krotnosc¢ 1,2) lub 32

R.4.10 904,57 +5,00 zt (jezeli zdajgcy przyjat krotnosc 2,0)
powigkszong o koszty pracy deskowania PERI wynikajgce z czasu dojrzewania betonu albo
niepowiekszong o te koszty

R.5 Rezultat 5: Harmonogram ogélny robét (czes¢ analityczna)

W tabeli A zapisane:

R.5.1

w kol. 03 dla kazdego rodzaju robét - jednostka miary zgodna z wydrukiem przedmiaru lub
kosztorysu zdajgcego

R.5.2

w kol. 04 dla kazdego rodzaju robdt - ilos¢ robét zgodna z wydrukiem przedmiaru (dla stupow
ilos¢ robot z pozycji KNR 0-20 0269) lub kosztorysu zdajgcego - dopuszcza sie zapisy
wartosci liczbowych z pominieciem zer znajdujgcych sie po przecinku na koncu liczby

R.5.3

w kol. 05 - co najmniej dwie warto$ci norm czasu pracy (zgodne z wydrukiem kalkulacji
kosztorysowej* zdajgcego, zapisane bez zaokraglania):

przygotowanie i montaz zbrojenia stupéw S1 - 42,88

stupy zelbetowe S1 w deskowaniu PERI - 6,3086 lub 6,779

przygotowanie i montaz zbrojenia stupéw S2 - 42,88

stupy zelbetowe S2 w deskowaniu PERI - 17,8818 lub 18,9138

R.5.4

w kolumnie 06 - co najmniej trzy wartosci norm wydajnosci dziennej robotnikéw (obliczone
na podstawie norm czasu pracy zapisanych w kol. 05, zapisane z doktadno$cig do dwoch
miejsc po przecinku):

przygotowanie i montaz zbrojenia stupéw S1 - 0,19

stupy zelbetowe S1 w deskowaniu PERI - 1,27 lub 1,18

przygotowanie i montaz zbrojenia stupéw S2 - 0,19

stupy zelbetowe S2 w deskowaniu PERI - 0,45 lub 0,42

R.5.5

w kol. 07 - co najmniej trzy wartosci pracochtonnosci (obliczone na podstawie wynikéw
uzyskanych w kol. 04 i 06, zapisane z doktadnoscig do dwdch miejsc po przecinku):
przygotowanie i montaz zbrojenia stupéw S1 - 4,11

stupy zelbetowe S1 w deskowaniu PERI - 5,12 lub 5,51

przygotowanie i montaz zbrojenia stupéw S2 - 1,47

stupy Zzelbetowe S2 w deskowaniu PERI - 5,20 lub 5,57

R.5.6

w kol. 08 - liczba robotnikow:

przygotowanie i montaz zbrojenia stupéw S1 - 3
stupy zelbetowe S1 w deskowaniu PERI - 3
przygotowanie i montaz zbrojenia stupéw S2 - 3
stupy Zzelbetowe S2 w deskowaniu PERI - 3

R.5.7

w kol. 09 - co najmniej trzy wartosci liczby dni pracy (obliczone na podstawie wynikéw
uzyskanych w kol. 07 i 08, zapisane z doktadnoscig do dwéch miejsc po przecinku):
przygotowanie i montaz zbrojenia stupéw S1 - 1,37

stupy zelbetowe S1 w deskowaniu PERI - 1,71 lub 1,84

przygotowanie i montaz zbrojenia stupéw S2 - 0,49

stupy zelbetowe S2 w deskowaniu PERI - 1,73 lub 1,86

R.5.8

w kol. 10 - przyjeta liczba dni pracy (wartosci wynikajgce z zaokrgglenia w gére liczby dni
pracy z kol. 09):

przygotowanie i montaz zbrojenia stupéw S1 - 2

stupy zelbetowe S1 w deskowaniu PERI - 2

przygotowanie i montaz zbrojenia stupéw S2 - 1

stupy Zzelbetowe S2 w deskowaniu PERI - 2

R.6

Rezultat 6: Harmonogram ogélny robét (czes¢ graficzna)

W tabeli A (na podstawie zapisanych w cze$ci analitycznej wynikow):

R.6.1

zaznaczone dni robocze liniami ciggtymi poziomymi, albo znakiem "X", albo zamalowaniem
(zakreskowaniem) kratki

Wiecej materiatéw znajdziesz na zawodowe.edu.pl
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zaznaczony czas przygotowanie i montaz zbrojenia stupéw S1 - zgodny z zapisanym w kol.

R.6.2 10

R6.3 zaznaczony czas wykonywania stupéw zelbetowych S1 w deskowaniu PERI - zgodny z
- zapisanym w kol. 10

R.6.4 zaznaczony czas przygotowanie i montaz zbrojenia stupéw S2 - zgodny z zapisanym w kol.
o 10

R6.5 zaznaczony czas wykonywania stupéw zelbetowych S2 w deskowaniu PERI - zgodny z
o zapisanym w kol. 10

R.6.6 zastosowana metoda realizacji rob6t metodg kolejnego wykonania
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