Nazwa
kwalifikacji:
Oznaczenie

Eksploatacja systemoéw mechatronicznych w rolnictwie

kwalifikaciji: ROL.08
Numer zadania: Q1
Kodarkusza:  ROL.08-01-24.06-SG
Wersja arkusza: S G
Lp. Elementy podlegajace ocenie/kryteria oceny
R.1 Rezultat 1: Wyposazenie ciggnika w system prowadzenia GPS
Jezeli w Tabeli 1 zdajgcy wpisaf nastepujgce pozycje:
R.1.1 Copilot
R.1.2  |Antena kablowa GPS
R.1.3 ]Okablowanie oraz uchwyty montazowe
R.2 Rezultat 2: Koszt wyposazenia ciggnika w nawigacje GPS
Jezeli w Tabeli 2 zdajgcy wpisat nastc-?pujace pozycje i przypisat wartosci cenowe:
R.2.1 Przy pozycji "Copilot"  wartos¢ 1 500,00
R.2.2  |Przy pozycji "Antena kablowa GPS" wartos¢ 1 500,00
R.2.3 |Przy pozycji "Okablowanie oraz uchwyty montazowe warto$¢ 1 000,00
R.2.4 Przy pozycji "Suma" zapisat wartos¢ 4 000,00
R.3 Rezultat 3: Wykaz podzespotéw do modernizacji opryskiwacza
Jezeli w Tabeli 3 zdajgcy wpisat nastepujgce nazwy podzespotow i podat liczbe sztuk
R.3.1 Komputer sterujgcy opryskiem szt. 1
R.3.2 Przewdd przylgczeniowy zasilajgcy komputera szt. 1
R.3.3 Kable podtgczeniowe do zawordw i czujnikdw komputera  szt. 1
R.3.4 |Czujnik indukcyjny predkosci obrotowej kota szt. 1
R.3.5 przeptywomierz napetnienia szt. 1
R.3.6 |Glowny elektrozawor sterujgcy szt. 1
R.3.7  |Elektrozawor regulacyjny  szt. 1
R.3.8 Przeptywomierz magnetyczny szt. 1
R.3.9 |Czujnik cisnienia roboczego szt. 1
R.3.10 |Elektrozawér regulacyjny z zaworem kompensacyjnym szt. 5
R.4 Rezultat 4: Zestawienie kosztow modernizacji opryskiwacza
Jezeli w Tabeli 4 zdajgcy wymienit co najmniej nastepujgce pozycje i uwzglednit liczbe sztuk oraz cene
zakupu
R.4.1 Komputer sterujgcy opryskiem 7 500,00
R.4.2 |Przewdd przytgczeniowy zasilajgcy komputera 343,00
R.4.3 |Kable podtgczeniowe do zawordw i czujnikow komputera 1 200,00
R.4.4 |Czujnik indukcyjny predkosci kota 399,00
R.4.5 Elektrozawér regulacyjny 688,00
R.4.6 |Glowny elektrozawor sterujgcy 990,00
R.4.7 Przeptywomierz magnetyczny 2 580,00
R.4.8 |Czujnik cisnienia roboczego 815,00
R.4.9 Elektrozawor regulacyjny z zaworem kompensacyjnym 4 100,00
R.4.10 |Przeptywomierz napetniania 1 692,00
R.5 Rezultat 5: Wykaz czynnosci majacych na celu kalibracje czujnika indukcyjnego predkosci kota
Jezeli w Tabeli 5 zdajgcy wymienit co najmniej nastepujgce pozycje (dopuszcza sie inne sformutowania
poprawne merytorycznie);
R.5.1 odmierzy¢ odcinek do przebycia
R.5.2 Jwybra¢ zrodto predkosci — czujnik kofa
R.5.3 |wybra¢ stata i nacisng¢ "OK." w celu wejscia do ustawienia automatycznego
R.5.4 |ustawi¢ wartos¢: ,Odlegtos¢ odniesienia” do przebycia
R.5.5 |wybra¢ pozycje ,Poczatek obliczenia” i nacisngé OK
R.5.6  |przejecha¢ przez okreslony odcinek
R.5.7 na zakonczenie przebiegu zatrzymac ciagnik
R.5.8 |nacisng¢ OK w celu zakonczenia obliczania
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