Nazwa

kwalifikacji Petnienie wachty morskiej i portowej

Oznaczenie TWO.07

kwalifikaciji:
Numer zadania: Q1

Kod arkusza: ~ TWO.07-01-23.06 SG

Wersja arkusza: SG

Lp. Elementy podlegaj ace ocenie/kryteria oceny
R.1 Rezultat 1: Nakres drogi statku na kalce technicznej
R.1.1  |Wykreslenie na kalce KDd, na catej trasie zliczenia graficznego drogi statku.
R.1.2 Opisanie katow drogi nad dnem.
R.1.3 Opisanie pozycji zliczonych i obserwowanych.
R.1.4 Wykreslenie metoda graficzng czynnego uwzgledniania pradu.
R.1.5 Wykreslenie metodg graficzng biernego uwzgledniania pradu.
R.1.6 Wykreslenie pozycji obserwowanej Lt. Kikut NZ=202,0° d = 114 kbl
R.1.7 Wykreslenie pozycji obserwowanej Lt. Niechorze a=82,5° Lt. Kotobrzeg =49,0° Lt. Gaski
R.1.8 Wykreslenie pozycji obserwowanej Lt. Dartowo NZ=195,5° Lt. Jarostawiec NZ=088,0°
R.1.9 Wykreslenie pozycji obserwowanej 7 = 54°54,6'N A7 = 016°32,9'E
R.1.10 |Estetyka pracy na mapie.
R.2 Rezultat 2: Obliczenia nawigacyjne przy czynnym uwzgl ednianiu wiatru i pr adu.
R21 Oblicz_enie kursg 2yrokompasowegq na _pi(_erwszym kurs_;_ie statku. KZ=066,0°
Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w tolerancji: (2 °).
R 2.2 Obliczenie predkosci wzgledem logu na pierwszym kursie statku V| = 11,0 w.
Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w tolerancji: (+1 wezef)
R 23 Obliczenie drogi po wodzie na pierwszym kursie statku. D, = 14,0 Mm.
Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w tolerancji: (+1 mila morska).
R2.4 Obliczenie drogi nad dnem na pierwszym kursie statku. D4 = 15,0 Mm.
Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w tolerancji: (+1 mila morska).
R25 Wspoétrzedne Pozycji-2. ¢,=54°09,6;N A,=014°41,5'E
Kryterium spetnione gdy obie wspétrzedne mieszczg sie w tolerancji: (£1').
R26 Oblicz_enie kursg 2yrokompasowegq na _dr_ugim kursie s__tatku. KZ=056,5°.
Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w tolerancji: (2 °).
R 2.7 Obliczenie predkosci nad dnem na drugim kursie statku V4 = 12,0 w.
Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w tolerancji: (x1 wezef)
R28 Obliczenie czasu osiggniecia Pozycji-3. T 3 = 2340.
Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w tolerancji: (+3 minuty).
R2.9 Obliczenie odczytu logu w Pozycji-3. OL 3 = 67,5.
Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w tolerancji: (+1 mila morska).
R210 Wspétrzedne Pozycji-3. ¢ ; =54°16,9'N, A3=015°27,2'E.
Kryterium spetnione gdy obie wspotrzedne mieszczg sie w tolerancji: (£1").
R.3 Rezultat 3: Obliczenia nawigacyjne przy biernym uwzgl ednianiu wiatru i pr agdu.
R31 Oblicz_enie kqta_drogi nad dnem sta_tku._ K_Dd:92,5° )
Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w tolerancji: (2 °).
R3.2 Obliczenie predkosci statku nad dnem V4 = 14,4 w.
Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w tolerancji: (x1 wezef)
R3.3 Obliczenie predkosci statku wzgledem logu V| =12,6 w.
Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w tolerancji: (x1 wezef)
Obliczenie réznicy odczytow logu. ROL = 16,4 Mm
R.3.4 : : S . .
Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w tolerancji: (+1 mila morska).
R35 Obliczenie drogi statku nad dnem. Dy = 18,7 Mm.
Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w toleranciji: (x1 mila morska).
R36 Obliczenie drogi statku po wodzie. D, = 15,6 Mm.
Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w toleranciji: (z1 mila morska).
R3.7 Obliczenie czasu osiggniecia Pozycji-4. T, = 0058.
Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w tolerancji: (+3 minuty).
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Obliczenie odczytu logu w Pozycji-4. OL , = 83,9

R.3.8 . ; e - .
Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w tolerancji: (z1 mila morska).
R3.9 Wspoétrzedne Pozycji-4. ¢ , =54°16,0N A ,=015°59,0'E
o Kryterium spetnione gdy obie wspétrzedne mieszczg sie w tolerancji: (£1").
R.4 Rezultat 4: Obliczenia nawigacyjne przy okre  slaniu parametrow pr adu.
R41 Wspoétrzedne pozycji obserwowanej (Pozycja-5). ¢ 5 =54°32,0'N A5 =016°25,0'E
o Kryterium spetnione gdy obie wspétrzedne mieszczg sie w tolerancji: (£1").
Obliczenie kgta drogi po wodzie statku. KDw=005,0°
R.4.2 : . RS . R
Kryterium spetnione warto$¢ miesci sie w toleranciji: (2 °).
RA43 Obliczenie predkosci statku po wodzie. V,, = 17,1 w.
o Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w toleranciji: (+1 mila morska).
RA44 Obliczenie drogi statku po wodzie. D, = 25,7 Mm.
o Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w tolerancji: (x1 mila morska).
R4S Wspoétrzedne pozycji zliczonej (Pozycja-6). @ ¢ = 54°57,6'N Ag = 016°28,9'E
o Kryterium spetnione gdy obie wspoétrzedne mieszczg sie w tolerancji: (£1").
RA46G Obliczenie predkosci statku nad dnem V4 =15,4 w.
o Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w tolerancji: (x1 wezet)
RA47 Obliczenie drogi statku nad dnem. Dy = 23,1 Mm.
o Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w toleranciji: (+1 mila morska).
Obliczenie kgta drogi nad dnem statku. KDd=011,5°
R.4.8 : . e i R
Kryterium spetnione warto$¢ miesci sie w toleranciji: (2 °).
RA4.9 Obliczenie kierunku i predkosci pragdu. K, =142,5°V, =25w
o Kryterium spetnione warto$ci miesci sie w tolerancji: (x5° oraz +1,0 wezel)..
RS Rezultat 5: Sporz gdzenie meldunku radarowego oraz wskazanie jednostki posiadaj acej
) pierwsze nstwo drogi.
RE.1 Kurs rzeczywisty obserwowanej jednostki: K , =030 °
o Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w tolerancji: (5°).
R5.2 Predkos¢ rzeczywista obserwowanej jednostki: V ,=13,5 w
- Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w tolerancji: (x2 wezly).
Odlegtosc¢ najwiekszego zblizenia: CPA= 12,5 kbl lub 1,25 Mm
R.5.3 . . e s
Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w toleranciji: (5 kbl).
R5.4 Czas od osiggniecia odlegtosci najwigkszego zblizenia: TCPA= 15 min lub 1057
- Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w toleranciji: (5 min).
Aspekt: A=080 °Ib
R.5.5 . . A -
Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w tolerancji: (5°).
Wykreslenie i opisanie na nakresie radarowym wektorow predkosci: V, ,V,, iV,
R.5.6 . . . 3 i
Kryterium spetnione gdy prawidtowo sg wykres$lone wszystkie wektory
Wykreslenie i opisanie na nakresie radarowym wektorow kursu Kgi K,
R.5.7 . . . }
Kryterium spetnione gdy prawidtowo sg wykres$lone oba wektory
Zaznaczenie i opisanie na nakresie radarowym Aspektu
R.5.8 . ; .
Kryterium spetnione gdy prawidtowo zaznaczono Aspekt
Zaznaczenie i opisanie na nakresie radarowym CPA
R.5.9 . ; .
Kryterium spetnione gdy prawidtowo zaznaczono CPA
Okreslenie wzajemnej sytuacji statkdw
R.5.10 . : . . .
Kryterium spetnione gdy zaznaczono tylko i wytgcznie opcje: 2, 3,5
R6 Rezultat 6: Zliczenie matematyczne drogi statku - obliczenie pozycji docelowej metod a
) powi ekszonej szeroko Sci.
R 6.1 Powigkszona szeroko$¢: V ,=4871,2'
o Kryterium spetnione gdy warto$c¢ miesci sie w toleranciji: (+0,5").
Dewiacja kompasu magnetycznego: 6=-2,0°
R.6.2 . . AR .
Kryterium spetione gdy warto$¢ miesci sie w tolerancji: (+0,1°).
R6.3 Deklinacja magnetyczna: d=+6,0°
o Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w tolerancji: (+0,1°).
R6.4 Kat drogi nad dnem: KDd =179,0°
o Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w tolerancji: (+0,1°).
R6.5 Roznica szerokosci geograficznej: A¢ = -488,03' lub A¢ =-8°08,03'

Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w toleranciji: (0,5".
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Powiekszona szerokos¢: Vg=3924,8'

R.6.6
Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w toleranciji: (0,5").
Roznica powiekszonej szerokosci: AV = - 946,4'.

R.6.7 ; ; e - . .
Kryterium spetione gdy warto$¢ miesci sie w tolerancji: (0,5 mili morskiej).

R6.8 Roéznica diugosci geograficznej: AA= 16,5'

o Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w toleranciji: (0,5").
R6.9 Wspoétrzedne pozycji docelowej: @z =54°46,0N Ag = 019°36,5'E

Kryterium spetnione gdy obie wspoétrzedne mieszczg sie w tolerancji: (£1").
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